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Die vorliegende Erfindung betrifft ein VideoUberwa-
chungssystem.

Das von der Erfindung vorgeschlagene System erlaubt
die Uberwachung von sensiblen Umgebungen, die ein hohes

5 Sicherheitsrisiko darstellen.

Es wird vorteilhaft insbesondere angewendet fur die
Uberwachung von Sportveranstaltungen, von Spektakeln, ei-
ner Demonstration oder Vereinigung jeder Art, aber auch
von Stadtbereichen, Schulausgangen und allgemein von je-

10 dem Ort innen und auf’en oder Stelle, die eine gesteigerte
Uberwachung erfordert.

Es sind zahlreiche Uberwachungssysteme bekannt, die
mehrere Kameras aufweisen, die eine gegebene Umgebung be-
obachten, wobei die Bilder dieser Kameras an einer Leit-

15 und Uberwachungsstelle zusammenlaufen, wo sie von einem
oder mehreren Anwendern auf mehreren Bildschirmen visua-
lisiert werden.

Aufgrund der Grenzen der menschlichen Anpassung an
eine grof’e Menge von Informationen ist die Bewertung der

20 verschiedenen Ereignisse, die gleichzeitig in den ver-
schiedenen visualisierten Zonen auftreten, durch die An-
wender oft unregelmadffig und die BerlUcksichtigung der Vor-
falle ist nicht automatisch.

Die Erfindung ihrerseits schlagt ein Videolberwa-

25 chungssystem vor, das erlaubt, diesen Nachteil zu lindern
‘und dank dessen die Uberwachungsaufgabe der Anwender, die
sich an der Leitstelle befinden, deutlich vereinfacht
wird.

Man kennt bereits Uberwachungssysteme, die mehrere

30 Kameras, die eine gegebene Umgebung beobachten, und eine
Leitstelle aufweisen, an der die von den Kameras erfafdten
Bilder visualisiert werden, wobei die Umgebung in mehrere
Bldcke aufgeteilt ist, die Gegenstand einer lokalen Uber-
wachung sind, wobei das System aufweist: Mittel, die er-

35 lauben, an jedem Block, wenn dort ein Vorfall detektiert
wird, ein Alarmsignal auszusenden, das eine Identifikati-
onsinformation tragt, Mittel zum Empfang des Alarmsi-

gnals, eine Verwaltungseinheit, an die das empfangene Si-
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gnal Ubertragen wird und die dieses Signal derart behan-
delt, um den Block zu lokalisieren, von dem das Alarmsi—
gnal ausgesendet wurde.

Man wird sich diesbezlglich vorteilhafterweise auf
die US 5 398 057 und US 5 144 661 beziehen kénnen.

Man kennt bereits aus der EP 496 607 ein Videolber-
wachungssystem, das mindestens eine Kamera, die eine ge-
gebene Umgebung beobachtet, und eine Leitstelle aufweist,
an der die von der oder den Kameras erfafRten Bilder vi-
sualisiert werden, wobei die Umgebung in mehrere Bldcke
aufgeteilt ist, die Gegenstand einer lokalen ﬁberwachung
sind, wobei das System aufweist: Mittel, die erlauben, an
jedem Block, wenn dort ein Vorfall detektiert wird, ein
Alarmsignal auszusenden, das eine Identifikationsinforma-
tion tragt, Mittel zum Empfang dieses Alarmsignals, eine
Verwaltungseinheit, an die das empfangene Signal ubertra-
gen wird und die dieses Signal derart behandelt, um den
Block zu 10ka}isieren, an dem das Alarmsignal ausgesendet
wurde.

Die Erfindung ihrerseits schli&gt ein Uberwachungssy-
stem dieser Art vor, dadurch gekennzeichnet, dafR es Mit-
tel aufweist, um eine Kamera in verschiedenen Orientie-
rungen und optischen Einstellungen derart zu steuern, daf3
eine selbe Kamera verschiedene Blocke visualisieren kann
und dadurch, daR das System bei Durchfithrung der Uberwa-
chung durch Mitglieder eines Sicherheitsservice,‘die an
den Bldcken plaziert sind, Fernbedienungen aufweist, mit
denen die Mitglieder ausgestattet sind, um das Aussenden
eines Alarmsignals auszuldsen, das Trager einer Informa-
tion ist, die es der Verwaltungseinheit erlaubt, automa-
tisch und augenblicklich den Zustand, in dem sich der
Sender befindet, =zu identifizieren und in Antwort auf
dieses Alarmsignal automatisch und augenblicklich die
Orientierung und die Einstellung der Kameras derart zu
steuern, daff die Leitstelle von der Detektion eines
Alarmsignals an die Gesamtheit des Blocks visualisiert,

von dem dieses Alarmsignal herkommt.
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Das Aussenden des Alarmsignals kann Jjeglicher Art
sein: uber Funkstrecke, Infrarot, per Kabel, etc..
Mit einem solchen System werden die Anwender, die

sich an der Leitstelle befinden, wvon der Detektierung

entlastet. Die Vorfalle werden von anderen Anwendern und

evtl. von anderen.vspezifischen. Aufnehmern an jeder der
Uberwachten Unterzonen detektiert. Wenn ein Vorfall in
einer bestimmten Zone detektiert wird, wird sie Gegen-
stand einer automatischen Visualisierungsverarbeitung. So
kénnen sich die Anwender, die sich an der Leitstelle be-
finden, der Analyse'der detektierten Vorfalle und der Be-
stimmung der notwendigen Interventionen widmen. |

Dieses System wird vorteilhafterweise durch die fol-
genden verschiedenen Kennzeichen vervollstandigt, die al-
leine oder entsprechend ihrer mdglichen technischen Kom-
bination verwendet werden:

- Es weist Mittel auf, die der Leitstelle erlau-
ben, die Kameras zu steuern, um ein Detail der Bilder,
die ihr automatisch von der Detektion eines Alarms an zu-
geschickt worden sind, zu visualisieren;

- Die Uberwachung durch Detektoren z.B. von LAarm,
Bewegung und Kontakt durchgefihrt wird, die auf Hohe der
Bldécke plaziert sind und automatisch ein Alarmsignal aus-
senden, wenn sie einen Vorfall detektieren;

- Es welst Mittel auf, um automatisch und augen-
blicklich von der Detektion eines von einem Block kommen-
den Alarms an die Bilder der Kameras aufzuzeichnen, die
gesteuert werden, um diesen Block zu visualisieren;

- Es weist Mittel auf, um diese Bilder zu digita-
lisieren und sie nach Komprimierung in digitaler Form =zu
speichern; |

- Es weist Mittel (20b) auf, um diese Bilder vor
der Speicherung zu verschllisseln;

- Die Mittel zur Speicherung der digitalen Bilder
sind mit einer externen zentralen Stelle z.B. Uber ein
Telekommunikationsnetz verbunden;

- Die Leitstelle umfafdt Mittel zum Abrufen fir die

sofortige oder spatere Visualisierung der gespeicherten
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Bilder oder flr ihre Speicherung auf einem anderen Tra-
ger.

Andere Kennzeichen und Vorteile der Erfindung gehen
noch aus der folgenden Beschreibung hervor. Diese Be-
schreibung ist rein illustrativ und nicht einschrinkend.
Sie soll mit Bezug zu den beigeflgten Zeichnungen gelesen
werden, in denen:

- Fig. 1 eine schematische Darstellung ist, die
das Beispiel eines FuRballstadions darstellt, das von ei-
nem System gemdf einer mdglichen Ausfithrungsform der Er-
findung Uberwacht wird;

- ' Fig. 2 eine schematische Darstellung ist, die.
die Abdeckung eines der Bldcke veranschaulicht, die wvon
den Kameras des erfindungsgemidflien Systems individuell
Uberwacht werden;

- Fig. 3 die Visualisierung dieses Blocks an den
Bildschirmen der Leitstelle veranschaulicht;

- Fig. 4 eine schematische Darstellung ist, die
eine Art der Bilder veranschaulicht, die, ausgehend von
der automatischen Visualisierung entsprechend der Fig. 3,
an der Leitstelle visualisiert werden koénnen;

- Fig. 5 ein Uberblickartiges Schema ist, das das
Prinzip eines Systems gemdR einer mdglichen Ausfiihrungs-
form der Erfindung veranschaulicht;

- Fig. 6 ein Uberblickartiges Schema ist, das auf
detailliertere Weise die Betriebsweise des Systems der
Fig. 5 veranschaulicht.

In Fig. 1 ist schematisch ein Fufballstadion S dar-
gestellt, von dem man die Triblinen T Uberwachen will.

Hierzu ist das Stadion S mit mehreren Kamerasatzen
(Rack 1 bis Rack 4 in Fig. 1) ausgerlUstet, von denen je-
der bereit ist, einen oder mehrere Bereiche C der Tribu-
nen zu beobachten. Die 1in Fig. 1 eingezeichneten Pfeile
veranschaulichen z.B. ein mdgliches Aufnahmefeld fUr Ka-
meras von Rack 4.

Die verschiedenen Bereiche C, die die Triblnen bil-
den, sind jeweils in mehrere Bldcke 5 unterteilt, wvon de-

nen jeder z.B. etwa 1000 bis 1500 Zuschauer entspricht.
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Die Detektion eines Vorfalls geschieht an den Blok-
ken 5 selbst. Sie kann automatisch mittels spezifischer
Aufnehmer durchgefihrt werden oder von in den Triblinen T
plazierten Mitgliedern der Sicherheitsgruppe Ubernommen
werden.

Jedes Mitglied Ubernimmt z.B. einen Block 5, den es
Uberwacht, indem es sich auf HbOhe des letzten Ranges der
Triblnen plaziert.

Wenn ein Mitglied der Sicherheitsgruppe einen Vor-
fall detektiert, betatigt es einen Sender, der an einen
allgemeinen Empfanger ein kodiertes Signal Ubermittelt,
das eine Lokalisierungsinformation (z.B. die Nummer des
Blocks, in dem es sich befindet) tragt.

Die Kameras, die dem Bereich C zugewiesen sind, wo
sich dieser Block 5 befindet, werden dann automatisch auf
diesen Block ausgerichtet und hinsichtlich Zoom und Fokus
entsprechend der vorgesehenen Programmierung voreinge-
stellt.

Wie es z.B. in den Fig. 2 und 3 dargestellt ist,
wird der betroffene Block in vier Sektoren 6 unterteilt,
von denen Jjeder von einer speziellen Kamera desselben
Racks beobachtet wird, wobei jeder dieser Sektoren etwa
250 bis 300 Personen entspricht.

Die so erfaf’ten Bilder werden an eine Leitstelle
Ubermittelt, wo sie auf vier unterschiedlichen Bildschir-
men visualisiert werden. Diese Leitstelle verfligt so Uuber
vier sich erganzende Bilder, die ihr erlauben, den detek-
tierten Vorfall zu analysieren.

In diesem Stadium hat die Leitstelle die Méglich—
keit, die Ausrichtung von der oder den Kameras sowie ih-
ren Fokus und ihren Zoom derart zu verfeinern, daff sie,
wie in Fig. 4 dargestellt, Uber das bestmdgliche Bild der
genauen Zone, wo sich der Vorfall ereignet hat, verfugt.

Aufderdem wird gleichzeitig zur Ausldsung eines De-
tektionsalarms eines Vorfalls das Aufzeichnen der von den
betroffenen Kameras erfafdten Bilder automatisch derart

ausgeldst, daR es mdglich ist, auf den Vorfall zurickzu-
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kommen, um ihn sofort oder spdter zu analysieren und zu
reproduzieren (Beweis).

Hierzu werden die Bilder digitalisiert, komprimiert
und verschllisselt und schliefflich auf Festplatte gespei-
chert, mit der Moglichkeit eines sofortigen Abrufens zum
Lesen auf einem Bildschirm oder zum Speichern auf einen
photographischen TrAger (optische Platte, DAT-Kassette,
Festplattenspeicher,...) oder Videotréager.

Die Aufzeichnung endet, wenn die Kontrollstelle dem
System ein Quittungssignal des Alarms liefert.

Der Anwender behdlt selbstverstdndlich die Mdglich-
keit, eine Aufzeichnung aus eigener Initiative auszuld-
sen.

Es wird jetzt auf Fig. 5 Bezug genommen, in der

‘schematisch die verschiedenen Elemente dargestellt sind,

die das von der Erfindung vorgeschlagene System bilden.

Wie zuvor ausgefihrt umfaflt das System mehrere Kame-
ras 10, die auf Racks gruppiert sind. Diese Kameras 10
sind auf Drehkrdnzen 11 montiert, die ihre Lageausrich-
tung erlauben und auf denen sie hinsichtlich des Azimuts
ausrichtbar sind. Die Lage- und Azimutausrichtung der Ka-
meras 10 wird von telemetrischen Signalen Sre1 gesteuert,
die von einer Verwaltungseinheit 13 zu den Betatigungs-
mitteln 12 Ubertragen werden, die das Drehen der Dreh-
kranze 11 sowie das Kippen der Kameras 10 steuern.

Die telemetrischen Signale Sre; Ubermitteln der Kame-
ra 10 ebenfalls Informationen zur Einstellung ihrer Optik
10a. '

Die Mittel 12 tauschen sich aufferdem im entgegenge-
setzten Sinn mit der Einheit 13 aus, an die sie Informa-
tionen hinsichtlich der Betriebsweise der Kameras 10 und
der Drehkrédnze 11 (Lage- und Azimutpositionen, Einstel-
lung der Optiken 10a, etc.) liefern.

Die von den Kameras 10 erfaRten Bilder werden zu Vi-
deomatrizierungsmitteln 14 Ubermittelt, wo sie Gegenstand

einer Videomatrizierung sind.
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Die Verarbeitung durch die Verwaltungseinheit 13
wird beim Empfang eines von der Einheit 16 ausgesendeten
Alarmsignals von Empfangern 15 durchgefiihrt.

Wie zuvor beschrieben sind die Einheiten 16 z.B. RF-
Fernbedienungen, die von den Mitgliedern der Sicherheits-
gruppe betatigt werden. Andere Arten von Fernbedienungen
kénnen verwendet werden: IR, Ultraschall, etc..

Ebenso kénnen die Fernbedienungen einfache oder
identifizierbare Fernbedienungen sein oder kénnen mit al-
phanumerischen Tastaturen versehen sein, die dem Trager
erlauben, seine eigenen funktionellen und geographischen
Daten zu schicken.

Alternativ kénnen die Einheiten 16 auch aus Detekto-
ren gebildet werden, die automatisch einen Vorfall detek-
tieren z.B. in Abhangigkeit von Bewegungen in der Uber-
wachten Zone (Radar und volumetrischer Aufnehmer, Hobchst-
frequenzsperre, Strahlungssystem, etc.), oder auch in Ab-
hangigkeit eines Larmpegels, eines Kontakts
(empfindliches Kabel) oder einer Identifizierung, wobei
alle anderen Detektortypen selbstverstidndlich in Betracht
kommen.

Die Verwaltungseinheit 13 wverfugt iliber eine Daten-
bank 18, die es dem Verarbeitungsprogramm 19 erlaubt, die
Herkunft eines empfangenen Alarmsignals zu erkehnen.

Wenn ein Alarmsignal empfangen wird, werden die ma-
trizierten Bilder, die von den Kameras, die dem betroffe-
nen Block zugeordnet sind, erfaRlt werden, zu Bildschirmen
17 Ubertragen, die sich an der Leitstelle P befinden.

Der Anwender der Leitstelle P wahlt dann das Bild
aus, das ihm erlaubt} den Vorfall richtig zu erfassen,
und steuert die Kameras 10 (Zoom, deus, Kippen) und die
Drehkranze 11, z.B. um bestimmte Details des betroffenen
Blocks zu visualisieren.

Die empfangenen matrizierten Bilder werden auferdem
zu einer Verarbeitungseinheit 20 geschickt, die sie digi-
talisiert und in einem Speicher 21b speichert.

- Die Verarbeitungseinheit 20 kann auch parallel .das

Abrufen der gespeicherten Bilder zu ihrer Visualisierung
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auf einem der Bildschirme einer anderen Leitstelle 22
oder zu ihrer Aufzeichnung auf einem Videotrager 21a,
insbesondere einer Hartkopie (Foto), steuern.

Die Ubersicht der Funktionsweise eines solchen Sy-
stems wurde in Fig. 6 dargestellt.

Eine Einheit 16 sendet ein RF-Alarmsignal aus, wenn
es entweder manuell von einem Mitglied der Uberwachungs-
gruppe oder von einem Signal am Ausgang eines elektroni-
schen Detektionsaufnehmers eines Vorfalls (Bezugszeichen
23) ausgeldst wird.

Das Alarmsignal wird kodiert Ubertragen und tragt
eine Identifizierungsinformation, die z.B. den Koordina-
ten des Tragers der Fernbedienung oder den Koordinaten
des Ortes des elektronischen Aufnehmers entspricht. ;

Das Alarmsignal wird von einem oder mehreren Empfan-
gern 15A, 15B empfangen, von denen jeder mit einer Infor-
matikschnittstelle 24 verbunden ist, die die Daten, die
sie empfangt, zur Verwaltungseinheit 13 Ubertragt.

In Fig. 6 wurden ebenfalls Mittel E zum Abhdren von
verschiedenen Uberwachten Bléocken dargestellt. Die Signa-
le werden ebenfalls von der Schnittstelle 24 zur Verar-
beitungseinheit 13 Ubertragen.

Die Schnittstelle 24 empfangt ebenfalls von der Ver-
arbeitungseinheit 13 verschiedene Informationen. Die In-
formationen sind z.B. eine Stimmnachricht MV zum Aussen-
den an dem Block, von dem der Alarm kommt, sowie zu den
Betatigungsmitteln 12 Ubertragene Daten zur Steuerung der
Kameras 10 und ihrer Drehkranze 11.

AuRerdem sind die Kameras 10 und ihre Drehkré&nze 11
mit Mitteln 25 =zu ihrer Vorprogrammierung hinsichtlich
Lage, Azimut, Zoom und Fokus verbunden.

Die von den Kameras 10 erfaRten Bilder werden zur
Verarbeitungseinheit 13 Ubertragen, wo sie Gegenstand ei-
ner Videomatrizierung (Mittel 14), einer Digitalisierung
und einer Komprimierung (Verarbeitung 20a), einer Ver-
schlisselung (Verarbeitung 20b) und einer Speicherung 26
auf Speichermitteln 21b sind. Die gespeicherten Bilder

kédnnen  selbstverstandlich  Gegenstand eines  Abrufens
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(Verarbeitung 27), einer Entschliisselung und einer Dekom-
primierung (Verarbeitung 28) zur erneuten Visualisierung
auf den Bildschirmen 17 sein.

Auflerdem kdnnen die auf den Speichermitteln 21b ge-
speicherten digitalen Bilder uUber ein. Kommunikationsnetz
z.B. vom Typ ISDN zu einer externen zentralen Leitstelle
PCC geschickt werden, die die Informationen zusammenfas-
sen.

Die verschiedenen Informationen (Alarminformationen
oder akustische Informationen), die wvon der Schnittstelle
24 zur Verarbeitungseinheit 13 {bertragen werden, werden
von Verarbeitungsmitteln 29 verarbeitet und dann an einer
Einheit 30 kontrolliert.

Zum Beispiel kontrolliert die Einheit 30 die ver-
schiedenen Parametrierungen des Alarmsignals neben der
Identifizierung des Senders.

Es kann z.B. fir die Alarmsignale eine Parametrie-
rung vorgesehen werden, die vier Kategorien folgt und den
Anwendern schon eine Information Uber die Entwicklung des
Vorfalls gibt: Angabe einer sehr préazisen geographischen
Adresse, Identifizierung des Ortes ohne bestimmte Prazi-
sion, aber beschrankt auf den entsprechenden Block, ein
sich verschiebender Vorfall, ein sich zu anderen Bldcken
verschiebender Vorfall, das Phanomen entfernt sich vom
Ort des Ausgangsereignisses.

Die Alarminformationen werden vom Programm 19 verar-
beitet, das eine Alarmnachricht anzeigt und mittels sei-
ner Datenbank 18 den Block identifiziert, von dem das
Alarmsignal kommt.

Die Identifizierungsinformation wird =zu Verarbei-
tungsmitteln 31 Ubertragen, die die Kameras 10 anspre-
chen, die zu dem identifizierten Block gehdren, deren
Ausrichtung, ihr Zoom und ihr Fokus sofort abhingig von
ihrer Programmierung gesteuert werden, wobei die Mittel
31 dann automatisch die Matrizierung der von diesen Kame-
ras kommenden Bilder fUGr ihre Visualisierung auf den

Bildschirmen 17 steuern.
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Das Programm 19 steuert ebenfalls das Telemetrie-
netz.

Das von dem identifizierten Block empfangene Audio-
signal wird ebenfalls in einer Einheit 32 verarbeitet,
wobel ein akustisches Sendesignal gegebenenfalls Uber die
Informatikverbindung zur Schnittstelle 24 geschickt wird.

Die wvon den Einheiten 31 und 32 empfangenen und
Ubertragenen Nachrichten sind in Speichermitteln 3la und
32a gesgpeichert.

In jedem Moment koénnen die Anwender der Leitstelle
interﬁenieren, um ein Signal zu dem Block 2zu senden, wo
sich der Vorfall befindet, die Kameras steuern, etc..

Insbesondere erlaubt das Programm 19 den Anwendern
der Leitstelle einen Zoom der Kameras 10 derart zu steu-
ern, um Groflaufnahmen der betreffenden Zone z.B. durch
Verwenden von vorprogrammierten Lage-, Azimut- und Fo-
kuspositionierungen zu erhalten.

Ebenso kénnen die Anwender ein Quittungssignal zum
System Ubertragen, das dann die Kameras 10 verfigbar flir
eine andere Verwendung macht.

Das Programm 19 zeigt an der Leitstelle eine allge-
meine Ubersicht der Uberwachten Zonen an, auf denen klar
visualisiert die Zone unter Alarm eingezeichnet ist.

Wie man verstanden haben wird, ist mit einem solchen
System die an einer Leitstelle durchgeflthrte Sicher-
heitsUberwachung vereinfacht, wobei die Detektion eines
Vorfalls, die Steuerung der Kameras derart, um diesen
Vorfall zu visualisieren, automatisch durchgefihrt wird,
ohne Eingreifen von Anwendern, die sich an der Leitstelle
befinden, mit gegebenenfalls der automatischen Aufzeich-
nung von Bildern und der Ubertragung von Alarmnachrichten
nach aufien.

Auflerdem erlaubt das System den Anwendern der Leit-
stelle die Bilder, die sie empfangen, zu verfeinern, um
noch besser den Vorfall und die Unruhestifter zu identi-
fizieren, indem Grofaufnahmen wvon bestimmten Zonen der
anfanglichen, automatisch empfangenen Bilder erzeugt wer-
den.
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Wie bereits angegeben, wurde das von der Erfindung
vorgeschlagene Uberwachungssystem hier in einer Anwendung
zur Uberwachung von Triblinen eines FuRballstadions be-
schrieben, es kann aber selbstverstandlich vorteilhafter-
weise flr die Uberwachung von allen anderen sensiblen Zo-

nen verwendet werden.
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Anspriiche

Videolberwachungssystem mit mehreren Kameras (10), die
eine gegebene Umgebung beobachten, und mit einer Leit-
stelle (P), an der die von den Kameras (10) erfaflten
Bilder visualisiert werden, wobei die Umgebung in meh-
rere Blocke (5) aufgeteilt ist, die Gegenstand einer
lokalen Uberwachung sind, wobei das System aufweist:
Mittel (16), die erlauben, auf Hdhe jedes Blocks, wenn
dort ein Vorfall detektiert wird, ein Alarmsignal aus-
zusenden, das eine Identifikationsinformation tragt,
Mittel (15, 15A, 15B) zum Empfang dieses Alarmsignals,
eine Verwaltungseinheit (13), an die das empfangene
Signal Ubertragen wird und die dieses Signal derart
behandelt, um den Block (5) zu lokalisieren, von dem
das Alarmsignal ausgesendet wurde, dadurch gekenn-
zeichnet, daf? es Mittel aufweist, um eine Kamera in
verschiedenen Orientierungen und optischen Einstellun-
gen derart zu steuern, daf® eine selbe Kamera verschie-
dene Blocke wvisualisieren kann, und dadurch, dafi das
System bei Durchfithrung der Uberwachung durch Mitglie-
der eines Sicherheitsservices, die auf Hbhe der Blocke
plaziert sind, Fernbedienungen aufweist, mit denen die
Mitglieder ausgestattet sind, um das Aussenden eines
Alarmsignals auszuldsen, das Trager einer Information
ist, die es der Verwaltungseinheit erlaubt, automa-
tisch und augenblicklich den Zustand, in dem sich der
Sender befindet, zu identifizieren und in Antwort auf
dieses Alarmsignal automatisch und augenblicklich die
Orientierung und die Einstellung der Kameras derart zu
steuern, daf die Leitstelle (P) wvon der Detektion ei-
nes Alarmsignals an die Gesamtheit des Blocks (5) vi-

sualisiert, von dem dieses Alarmsignal herkommt.

Uberwachungssystem nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daf? es Mittel (P, 31) aufweist, die der
Leitstelle {(P) erlauben, die Kameras (10) zu steuern,

um ein Detail der Bilder, die ihr automatisch von der
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Detektion eineg Alarms an zugeschickt worden sind, =zu

visualisieren.

System nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, daR die Uberwachung durch Detek-
toren (23) z.B. von Larm, Bewegung, Kontakt durchge-
fuhrt wird, die auf Hbéhe der Bldcke plaziert sind und
automatisch ein Alarmsignal aussenden, wenn sie einen
Vorfall detektieren.

System nach einem der vorhergehenden Anspruche, da-
durch gekennzeichnet, daf? es Mittel (20, 21b) auf-
weist, um automatisch und augenblicklich von der De-
tektion eines von einem Block (5) kommenden Alarms an
die Bilder der Kameras (10) aufzuzeichnen, die gesteu-

ert werden, um diesen Block (5) zu visualisieren.

System nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dafs es
Mittel (20a) aufweist, um diese Bilder zu digitalisie-
ren und sie nach Komprimierung in digitaler Form zu

speichern.

System nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dafd es
Mittel (20b) aufweist, um diese Bilder vor der Spei-

cherung zu verschlisseln.

System nach einem der Anspriiche 5 oder 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dafli die Mittel (21b) zur Speicherung der
digitalen Bilder mit einer externen =zentralen Stelle
(PCC) z.B. Uber ein Telekommunikationsnetz verbunden
sind.

System nach einem der Anspriche 5 bis 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dafR die Leitstelle (P) Mittel (27) zum
Abrufen fur die sofortige oder spatere Visualisierung
der gespeicherten Bilder oder fir ihre Speicherung auf

einem anderen Trager umfaft.
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Verwendung des Systems nach einem der vorhergehenden
Anspruche zur Uberwachung wvon FuRballstadien, die
Stadtiberwachung, von Parkplatzen und allgemein von

allen sensiblen Orten.
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