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Die Erfindung bezieht sich auf einen Ball mit aingsbauter
Vorrichtung zur Messung und Anzsige der Bali-Flugge-
schwindigkeit. Die Erfindung besteht darin, daB die Vorrich-
tung mechanisch arbeitet, derart, daB sie psr Hand aufzieh-
bar ist, daB sie nach dem Aufzieshen zu einem sersten
Zeitpunkt, an dem der Ball seinen Flug beginnt, zu laufen
beginnt, daB sie zu einem zweiten Zeitpunkt, an dem der Ball
seinen Flug beandet, anhilt, dal wihrend der Zeit zwischen
den beiden Zeitpunkten eine mechanische Bewagung zweier
Teile (12, 14) zueinander erfolgt und daR die Zeit zwischen
dan beiden Zeitpunkten bzw. der Fluggeschwindigkeit ange-
zeigt wird. Auf diese Waeise wird ein sehr robuster, einfach
ausgebildeter Ball geschaffen, mit dem die Flugzeit und
damit die Fluggeschwindigkeit gemessen werden kann.

Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Untarlagen entnommen
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Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf einen Ball mit einge-
bauter Vorrichtung zur Messung und Anzeige der Ball-
Fluggeschwindigkeit.

Bei bekannten Billen dieser Art (US-PS 477 59 48;
GB-PS 21 90 846) arbeitet die Vorrichtung elektronisch.
Das verlangt eine Batterie im Ball. AuBerdem ist die
Vorrichtung umsténdlich zu bedienen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, den ein-
gangs erwihnten Ball derart auszubilden, daB er einfach
in der Herstellung, im Aufbau und in der Anwendung ist
und auBerdem stabil ist.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiB dadurch geldst,
daB die Vorrichtung mechanisch arbeitet, derart, daB sie
per Hand aufziehbar ist, daB sie nach dem Aufziehen zu
einem ersten Zeitpunkt, an dem der Ball seinen Flug
beginnt, zu laufen beginnt, daB sie zu einem zweiten
Zeitpunkt, an dem der Ball seinen Flug beendet, anhilt,
daB wihrend der Zeit zwischen den beiden Zeitpunkten
eine mechanische Bewegung zweier Teile zueinander er
folgt und daB die Zeit zwischen den beiden Zeitpunkten
bzw. die Fluggeschwindigkeit angezeigt wird.

Auf diese Weise wird erreicht, daB der Ball einfach
hergestellt werden kann, einfach im Aufbau ist und ein-
fach in der Anwendung ist. AuBerdem kann er auf diese
Weise robust ausgebildet sein.

Bei einer ersten Ausfithrungsform besteht das Gehiu-
se aus zwei Segmenten. Das MeBgerit wird von dem
ersten Teil gehalten. In der aufgezogenen Situation
speichert es Energie in einem elastischen Element, z. B.
einer Feder. In der Zeitanzeigesituation wird die Ener-
gie freigegeben, derart, daB die Ausgangswelle rotiert.
Der zweite Teil des Gehéuses ist in mechanischer Ver-
bindung mit der Ausgangswelle, derart, dal dieses von
der Welle gedreht wird. Diese Ausfiihrungsform besitzt
ferner ein Anzeigefenster, in der eine Reihe von Marken
angezeigt werden. AuBerdem ist in dem Anzeigefenster
ein Zeiger vorgesehen, an dem die Marken vorbeilau-
fen, wihrend die beiden Gehiuseteile zueinander rotie-
ren.

Bei einer anderen Ausfithrungsform besitzt der erfin-
dungsgemaBe Ball ein Gerit, das in einem Gehiuse sitzt.
Dies kann aufgezogen werden derart, daB Energie ge-
speichert wird in einem elastischen Element, z. B. einer
Feder. Im Zeitanzeigezustand wird die gespeicherte
Energie freigegeben, derart, daB eine Ausgangswelle
gedreht wird. Die Drehung entspricht der verflossenen
Zeit. Bei dieser Ausfithrungsform ist ferner ein Druckor-
gan vorgesehen, das in mechanischem Kontakt mit dem
MeBgerit steht. Wird das Druckorgan in die erste Posi-
tion gedriickt, wird das MeBgerit aufgezogen. Wird der
Druckknopf freigegeben, dann erfolgt die Zeitanzeige.
Ferner weist diese Ausfithrungsform ein Trigheitsglied
auf, das die Operation der Zeitanzeige verhindert, wenn
der Ball eine Verzégerung erfihrt. Auch diese Ausfiih-
rungsform weist eine Anzeige auf, die in Verbindung mit
der Welle steht. Ferner ist ein auf Trigheitskréfte an-
sprechendes Stoppglied vorgesehen, welches ein ela-
stisch aufgehingtes Gewicht umfaBt, das die Zeitanzei-
ge unterbricht, wenn der Ball eine Verzégerung erfahrt.
Die mit dem Druckknopf verbundenen Teile kénnen
ferner so ausgebildet sein, daB sie den Anhaltemechanis-
mus blockieren wihrend der Anfangsphase des Zeit-
meBzyklus.

Weitere Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus
der Zeichnung. Darin zeigen:

Fig. 1 in Perspektive eine erste Ausfithrungsform der
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Erfindung,

Fig. 2A die Ausfiihrungsform der Fig. 1 in explodier-
ter Form,

Fig. 2B eine andere Ausfiihrungsform &hnlich derje-
nigen der Fig. 2A in explodierter Form,

Fig. 3 einen MeBmechanismus gemiB der Erfindung
in explodierter Form,

Fig. 4 eine Seitenansicht des MeBmechanismus der
Fig. 3,

Fig. 5 eine Draufsicht dieser MeBvorrichtung,

Fig. 6 eine Ansicht einer anderen Ausfithrungsform
des erfindungsgemiBen Balles, in der sich ein ZeitmeB-
gerit dhnlich demjenigen der Fig. 3 bis 5 befindet und

Fig. 7 eine Ansicht einer weiteren Ausfilhrungsform
eines erfindungsgemiBen Balles.

Die Erfindung betrifft einen Ball, an dem die Ge-
schwindigkeit, mit der er fliegt, angezeigt wird. Der Ball
enthilt ein mechanisch arbeitendes ZeitmeBgerit. Die-
ses miB3t die Flugzeit des Balles. Dieser weist eine Anzei-
gevorrichtung mit numerischer Anzeige auf. Diese ist
umgekehrt proportional zu der Flugzeit des Balies. Sie
gibt insofern die Geschwindigkeit an, mit der der Ball
geworfen worden ist. Der numerische Wert der Anzeige
kann niherungsweise so ausgew#hlt werden, daB eine
Anzeige der angeniherten Ballgeschwindigkeit er folgt,
wenn der Ball eine feste Strecke geworfen wird, so z. B.
die Strecke zwischen "pitcher’s mound” bis zur "home
plate” eines Baseballfeldes.

Fig. 1 zeigt in Perspektive eine Ausfiihrungsform ei-
nes Balles 10, der gemiB der Erfindung ausgebildet ist.
Der Ball 10 der Fig. 1 ist ein Baseball und besitzt ein
Gehiuse, das aus einem ersten Teil 12 und einem zwei-
ten Teil 14 besteht. Diese beiden Teile kénnen gegenein-
ander verdreht werden, siche die Pfeile A und B. Weiter-
hin besitzt der Ball 10 ein Anzeigefeld 16. Dieses weist
eine Reihe von Ziffern 18 und einen Index auf, in vorlie-
gendem Falle einen Zeiger 20, der eine bestimmte Ziffer
18 kennzeichnet.

Fig. 2A zeigt in explodierter Form und in Perspektive
den Ball 10 der Fig. 1. Wie bereits erwéhnt, besteht der
Ball aus zwei Gehiuseteilen. Das erste Teil 12 besteht
aus zwei Unterteilen 12a und 12b. Diese sind iiber
Schrauben 22 miteinander verbunden. Das Gehéuse be-
sitzt ferner ein zweites Teil 14. Weiterhin besitzt der Ball
gemiB Fig. 2A ein mechanisches ZeitmeBgeriat 24. Die-
ses Geriit besitzt einen Aufziehknopf 26, der an einer
Eingangs-Ausgangswelle 28 sitzt. Ferner ist in ihm eine
Feder oder ein anderes elastische Energie speicherndes
Glied vorgesehen. Die Drehung des Knopfes 26 und der
Welle 28 versetzt die Feder in Spannung. Dabei wird das
Geriit aufgezogen und Energie gespeichert. Wird der
Knopf 26 freigegeben, dann tritt das Gerit in die Zeit-
meBphase ein, wobei die gespeicherte Energie freigege-
ben wird und die Welle 28 gedreht wird. Das Gerit 24
besitzt weiterhin Zahnrad- und Fliehkraftmechanismen,
um die Freigabe der Energie zu steuern, derart, daf eine
relativ konstante Schaftdrehung bewirkt wird.

Der Ball gemi8 Fig. 2A besitzt eine Plattform 30, die
an dem zweiten Teil 14 sitzt. Diese tragt das MeBgerét
24. Der Ball gemiB Fig. 2A besitzt ferner einen Halter
32, der das Gerit 24 auf der Plattform 30 hilt. Zu diesem
Zweck weist die Plattform 30 zwei Offnungen 34a und
34b auf. Diese kénnen Ohren 36 aufnehmen, die an dem
Halter 32 befestigt sind.

Natiirlich kénnen auch andere Befestigungselemente
vorgesehen sein.

In das erste Teil 12 des Gehiuses ragt der Knopf 26.
In dem Gehiuseteil 12 ist eine Ausnehmung 38 vorgese-
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hen. Es ist also moglich, das Ger#t durch Drehen des
Teiles 12 gegenliber dem Teil 14 aufzuziehen. Wihrend
der MeBoperation drehen sich die Teile 12 und 14 in
entgegengesetzter Richtung zueinander. Der Ball be-
wirkt ferner einen Streifen 18, auf dem einige Angaben
stehen. Der Streifen 18 sitzt im Bereich 40 des zweiten
Gehiuseteils 14. Natiirlich kénnen die Angaben auch
direkt auf dem Teii 40 stehen. Das erste Teil des Gehéu-
ses besitzt ein Fenster mit einem Zeiger 20. Dieses Fen-
ster ist in dem Teil 12b vorgesehen. Wihrend die beiden
Teile 12 und 14 sich relativ zueinander drehen, er folgt
eine sich 4ndernde Anzeige der Angaben auf dem Strei-
fen 18. Die Anzeige ist dergestalt, daBl sie umgekehrt
proportional zu der Zeit ist, wihrend welcher die Welle
sich dreht. Wenn sich also die Welle wihrend einer kur-
zen Zeit dreht, sind die Werte, die angezeigt werden,
groB, wihrend die Werte proportional kieiner werden,
wenn sich die Welle fiir lingere Zeit sich dreht.

Bei Benutzung dreht der Spieler das MeBgerét auf,
indem er die beiden Teile 12 und 14 des Gehiuses ge-
geneinander verdreht. Die Drehung wird solange durch-
gefiihrt, bis eine voreingestellte Startanzeige angezeigt
wird. Diese Anzeige kann durch einen hohen Geschwin-
digkeitswert oder eine Startmarke erfolgen. Wenn der
Spieler den Ball ergreift, verhindert seine Hand das Dre-
hen der Gehiduseteile. Wenn der Ball geworfen wird,
beginnen die beiden Gehiuseteile 12 und 14 sich zuein-
ander zu drehen, wobei ein absteigendes Geschwindig-
keitssignal angezeigt wird. Wenn der Ball aufgefangen
wird, stoppen die Hénde des Spielers die Drehung und
damit den Weiterlauf des ZeitmeBgerites. Die Ge-
schwindigkeit, mit welcher der Ball geworfen wurde,
kann nunmehr abgelesen werden.

Der erfindungsgemiBe Mechanismus ist einfach, bil-
lig, leicht zu bedienen und so geartet, daB er eine relativ
genaue Geschwindigkeitsanzeige des geworfenen Bal-
les ermdglicht. Dieser ist somit ein geeignetes Geschenk
oder eine Primie oder ein billiges Spielzeug fiir Kinder.
Die Ballgeschwindigkeit ist umgekehrt proportional zu
der Flugzeit. Die Anzeige kann demgemil so kalibriert
sein, daB sie die Geschwindigkeit fiir eine Standard-
strecke anzeigt. Der Ball kann so geartet sein, daB} er
eine Ablesung fiir mehrere feste Abstinde ermdglicht,
dies dadurch, daB der Startpunkt der Anzeige geidndert
wird.

Fig. 2B zeigt eine andere Ausfithrungsform, die derje-
nigen der Fig. 2A #dhnlich ist. Gleiche Teile sind mit den-
selben Bezugsziffern versehen. Die Ausfithrungsform
der Fig. 2B unterscheidet sich von derjenigen der
Fig. 2A durch die Befestigung und die Ausbildung des
MeDBgerites.

Die Ausfithrungsform der Fig. 2B zeigt ein Gehiuse,
bestehend aus einem ersten Teil 12a, 12b und einem
zweiten Teil 14. Die Unterteile 12a und 12b sind {iber
Schrauben 22 miteinander verbunden. Das zweite Teil
14 entspricht dem Teil 14 der Ausfiihrungsform 2A. Die
Ausfithrungsform der Fig. 2B weist ein aufziehbares
MeBgerit 24 auf, das eine Eingangs-Ausgangswelle 28
besitzt. Wie bei der Ausfithrungsform der Fig. 2A kann
das Gerit 24 durch Drehen der Welle 28 aufgezogen
werden. Wenn das Geriit arbeitet, wird die Welle 28
gedreht. Bei der Ausfiihrungsform der Fig. 2B ist die
Welle 28 des Gerites 24 mit einem Stopparm 31 verbun-
den, der mit der Plattform 30 des zweiten Teils 14 ver-
bunden ist. Das Teil 12a ist so geartet, da} eine Tasche
33 gebildet wird, die das Gerit 24 aufnimmt. Dieses wird
dadurch aufgezogen, daBl man die beiden Teile 12 und 14
relativ zueinander dreht. Dreht sich die Welle 28 in um-
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gekehrter Richtung, dann drehen sich die Gehduseteile
zueinander in gleicher Weise wie bei der Ausfiihrungs-
form der Fig. 2A. Der Stopparm 31 dreht sich zusam-
men mit dem zweiten Gehiuseteil 14 und relativ zu dem
ersten Gehiuseteil 12a, 12b, wenn sich die Welle 28
dreht. Der Stopparm besitzt einen Tab, der an einer
Stopprippe 35 des Gehiuseteils 12a anschlagen kann.
Die Stopprippe 35 verhindert die Weiterdrehung des
Stopparms 31. Die Zusammenarbeit zwischen Rippe 35
und Arm 31 begrenzt also die Drehung der Welle 28 auf
einen Wert, der etwas kleiner als eine volle Umdrehung
ist. Auf diese Weise wird erreicht, daB die Stopp- und
Startpunkte automatisch festliegen. Der Benutzer des
Balles dreht also einfach nur die beiden Hilften des
Gehiduses zueinander bis zu dem Stoppunkt und wirft
dann den Ball weg. Die Drehung der beiden Gehiusetei-
le er folgt in der gleichen Weise wie bei der Ausfiih-
rungsform der Fig. 2a.

Fig. 3 zeigt eine weitere Ausfithrungsform in explo-
dierter, perspektivischer Form. Diese ist ebenfalls in ei-
nem Gehguse, das Ballform hat, untergebracht. Die Aus-
fithrungsform der Fig. 3 weist ein ZeitmeBgeriit 42 auf.
Das entspricht im wesentlichen den Geriten der beiden
anderen Ausfithrungsformen. Es ist aufziehbar, um
Energie zu speichern, dies in einer Feder oder in einem
anderen elastischen Element. Im Zustand der Zeitanzei-
ge wird die gespeicherte Energie freigegeben, derart,
daB eine Ausgangswelle 44 und ein mit dieser verbun-
denes Zahnrad 46 sich drehen. Das Geriit 42 besitzt
weiter eine Eingangswelle zum Aufziehen der Feder.
Diese Eingangswelle ist getrennt von der Ausgangswel-
le 44. Auf ihr sitzt ein Aufziehrad 48.

Die Ausflihrungsform der Fig. 3 besitzt ferner einen
Druckknopf zum Aktivieren des Geriites. Dieser Knopf
ist in der Fig. 3 nicht dargestellt. Er befindet sich auf der
AuBenseite des Balles und wirkt mit einer Zahnstange
50 zusammen, die ihrerseits mit dem Aufziehrad 48 zu-
sammenwirkt. Wenn der Knopf gedriickt wird, setzt sich
die Zahnstange 50 in Bewegung, so daB das Gerit 42
aufgezogen wird. Wenn der Knopf in gedriickter Form
angehalten wird, wird das Aufziehen des Gerites ge-
stoppt und daran gehindert, daB es in den Zustand der
Zeitmessung iibergeht. Wird dann der Knopf freigege-
ben, dann wird das Gerit in den Zeitanzeigezustand
gebracht. Die Ausgangswelle 44 und das zugeordnete
Zahnrad 46 beginnen sich zu drehen. Das hat zur Folge,
daB ein Anzeigerad 52 gedreht wird. In der Ausfiih-
rungsform der Fig. 3 sitzen die verschiedenen Kompo-
nenten in einem Geh&use, das aus einem ersten Teil 54a
und einem zweiten Teil 54b besteht.

Die Ausfithrungsform der Fig. 3 besitzt weiter einen
Stoppmechanismus, der auf Trigheit anspricht, um den
Betrieb des Gerites zu unterbrechen, wenn der Ball
eine Verzogerungskraft erfihrt. Der Stoppmechanis-
mus besteht aus einem Stopparm 56, der an dem Gehiu-
se angelenkt ist und einen Zahn 58 besitzt, der in das
Zahnrad 46 einrasten kann und dann die Operation un-
terbricht. Der Stoppmechanismus besitzt weiter einen
Kdrper 60, der schwingend in einem Rahmen 64 iiber
Federn 62a, 62b aufgehingt ist. Der K6rper 60 kann sich
frei in dem Rahmen 64 bewegen und besitzt eine Aus-
nehmung 66, die mit einem kugelférmigen Teil 68 des
Stopparmes 36 zusammenarbeitet. Wenn der Ball eine
Verzdgerungskraft erfihrt, dann bewegt sich der Kor-
per 60 und bewirkt, daB der Stopparm 56 gedreht wird,
derart, daB} der Zahn 58 in das Zahnrad 46 eingreift, was
das Anhalten des Gerites zur Folge hat.

Um zu verhindern, daB die Beschleunigung, die der
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Ball erfdhrt, wenn er geworfen wird, den Stoppmecha-
nismus aktiviert, besitzt die Ausfiihrungsform der Fig. 3
Mittel, die den Stoppmechanismus zu Beginn des MeB-
zyklus blockieren. Fiir diesen Zweck ist ein Haken 70
vorgesehen, der am oberen Teil 54a des Gehduses ange-
lenkt ist. Dieser Haken kann durch einen Stift 72 betd-
tigt werden, der auf der Stange 50 iiber einer Welle 74
sitzt. Diese Welle sitzt in einer Ausnehmung 76 der
Stange 50. Wenn die Stange 50 derart bewegt wird, daB
sie das Gerit 42 aufzieht, dann beriihrt der Stift 72 den
Haken 70, der mit einem Stoppmechanismus 76a auf
dem Oberteil 54a zusammenarbeitet, was zur Folge hat,
daB der Stopparm 56 unbeweglich wird, derart, daB er
daran gehindert wird, sich zu drehen und das Gerit 42
anzuhalten. Wenn das Gerit dann lduft, wird der Stift 42
zuriickgezogen, so daB der Haken 70 freigegeben wird.
Das hat zur Folge, daB der Stopparm 56 freigegeben
wird und durch den Kérper 60 bewegt werden kann.
Der Haken 70 und der Stoppmechanismus 76a wirken
derart zusammen, daB der Stopparm bewegt wird, so
daB der Zahn 58 das Zahnrad 46 freigibt, was zur Folge
hat, daB der Stoppmechanismus zuriickgesetzt wird.

In der Ausfithrungsform der Fig.3 wird die Ge-
schwindigkeit mittels eines Anzeigerades 52 angezeigt.
Dieses weist eine Reihe von Merkmalen auf, die durch
ein Fenster des Gehiuses des Balles sichtbar sind. Das
Anzeigerad 52 besitzt einen gezahnten Teil 53, der
durch das Zahnrad 46 angetrieben wird. Dieses Zahnrad
unterliegt der Kraft einer Feder 55. Ein Rad 78 ist mit
dem Anzeigerad 52 mechanisch verbunden. Das Rad 78
ist ein Anzeigeelement und so angeordnet, daB ein
Druck auf dieses die Kraft der Feder 55 iiberwindet,
derart, daB das Anzeigerad 52 unabhingig von dem
Zahnrad 46 gedreht wird.

Fig. 4 zeigt eine Seitenansicht des Mechanismus der
Fig. 3. Man entnimmt dieser Figur, daB der Rahmen 64
die Federn 62a, 62b und den federnd aufgehéngten Kor-
per 60 trigt. Ferner ist erkennbar, daB3 der Stopparm 56
das Zahnrad 46, das Anzeigerad 52, das Rad 78 und das
Gehiuse 54a, 54b in der beschriebenen Art und Weise
miteinander verbunden sind.

Fig. 5 ist eine Ansicht des Mechanismus gemaB Fig. 3.
Sie zeigt die Zusammenarbeit des Stiftes 72, des Hakens
70, des Zahnrades 50. Diese Teile dienen dazu, den Stop-
parm 56 zu blockieren bzw. freizugeben. Die Fig. 5 zeigt
ferner das Rad 78 strichpunktiert und eine Feder 70, die
das Anzeigerad 52 in Eingriff hilt mit dem Zahnrad 46.
Wenn das Rad 78 justiert ist, wird durch Fingerdruck
das Anzeigerad 52 belastet, derart, daB es nicht mit dem
Zahnrad 46 in Eingriff steht, wobei der Druck gegen die
Feder 80 wirkt. In diesem Zustand ist eine Justierung des
Anfangspunktes moglich. Das Rad 78 kann in einer ab-
gewandelten Ausfithrungsform auch die Anzeigevor-
richtung selbst sein, wobei dann entsprechende Marken
vorgesehen sind. In diesem Falle wire das Rad 78 in der
Nihe der AuBenwand des Gehiuses.

Soll die Ausfiihrungsform der Fig. 3 bis 5 arbeiten,
muB der Benutzer zunichst den Stift 72, der sich auf der
AuBenseite des Balles befindet, driicken, derart, daB die
Zahnstange 50 bewegt wird, wobei das Geriit 42 aufge-
zogen wird und der Stoppmechanismus freigegeben
wird. Der Benutzer hilt den Stift in der eingedriickten
Stellung, derart, daf8 das Gerit daran gehindert wird,
loszulaufen. Der Benutzer justiert dann das Anzeigerad
52. Nun wirft der Benutzer den Ball, wobei er den Stift
72 freigibt. Das MeBgerit beginnt zu laufen. Dabei be-
wegt sich die Zahnstange 50 in entgegengesetzter Rich-
tung in ihre Ausgangsposition. Nach einer relativ kur-
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zen Zeit zieht die Zahnstange den Stift 72 von dem
Haken 70 zuriick, so daB der Trigheitsstoppmechanis-
mus freigegeben wird. Wenn der Ball aufgefangen wird,
bewegt der Kérper 60 den Stopparm 56 derart, da8 das
Zahnrad 46 blockiert wird, was zu einem Anhalten des
MeBgerites 52 fiihrt.

Die Vorrichtung gemiB der Erfindung kann mit Tei-
len versehen werden, die anders ausgebildet sind als die
dargestellten. So kann beispielsweise die Anzeigeein-
heit, die in den Fig. 3 bis 5 veranschaulicht ist, so ausge-
bildet sein, wie diejenige der Fig. 1, derart also, daB ein
Teil des Ballgehiuses direkt mit der Ausgangswelle des
MeBgerites verbunden ist.

Fig. 6 zeigt eine andere Ausfiithrungsform eines erfin-
dungsgemiBen Balles. Diese Ausfiihrungsform weist ei-
nen Bail 82 auf, der ein System enthilt, das in etwa
demjenigen der Fig. 3 bis 5 entspricht. Dieser Ball weist
einen Druckknopf 84 auf. Die Anzeige an dem Ball 82
umfaBt ein Rad 78, das mit einem Zeiger 88 auf der
Oberfliche des Balles 82 zusammenarbeitet. Wie in den
anderen Ausfithrungsformen, kann auch in diesem Falle
der Startpunkt der Anzeige manuell dadurch eingestellt
werden, daBl man eine Schleifkupplung oder Federan-
ordnung vorsieht, derart, daB das Rad 78 per Hand vor
dem Wurf und vor der Anzeige gedreht werden kann.

Fig. 7 zeigt eine weitere Ausfiihrungsform. In diesem
Falle handelt es sich um einen FuBball. Dieser ist im
Prinzip so ausgebildet wie die Ausfithrungsformen der
Fig. 2a oder 2b. Er besitzt ein Gehiuse, das aus einem
ersten Teil 90a und einem zweiten Teil 90b besteht.
Ferner ist eine Anzeigevorrichtung 100 vorgesehen.
Diese entspricht im Prinzip derjenigen der Fig. 3. Der
Ball kann auch als Soccer-Ball ausgebildet sein.

Patentanspriiche

1. Ball mit eingebauter Vorrichtung zur Messung
und Anzeige der Ball-Fluggeschwindigkeit, da-
durch gekennzeichnet, daB die Vorrichtung me-
chanisch arbeitet, derart, daB sie per Hand aufzieh-
bar ist, daB sie nach dem Aufziehen zu einem ersten
Zeitpunkt, an dem der Ball seinen Flug beginnt, zu
laufen beginnt, daB sie zu einem zweiten Zeitpunkt,
an dem der Ball seinen Flug beendet, anhilt, daB
wihrend der Zeit zwischen den beiden Zeitpunkten
eine mechanische Bewegung zweier Teile (12, 14)
zueinander erfolgt und daB die Zeit zwischen den
beiden Zeitpunkten bzw. die Fluggeschwindigkeit
angezeigt wird.

2. Ball nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
daB ein Gehiuse vorgesehen ist, das aus zwei Tei-
len (12, 14) besteht, daB die Vorrichtung (24) in dem
einen Teil untergebracht ist und daB eine Drehwel-
le (28) der Vorrichtung (24) mit dem anderen Teil
verbunden ist, derart, daB3 beide Teile (12, 14) wih-
rend der Flugzeit relativ zueinander drehbar sind.

3. Ball nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
daB das eine Teil (14) eine Reihe von Marken und
das zweite Teil (12) einen Zeiger (20) aufweist, wo-
bei wihrend der Flugzeit die Reihe der Marken und
der Zeiger (20) aneinander vorbeilaufen.

4. Ball nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
daB das Aufziehen der Vorrichtung durch Drehen
der beiden Teile (12, 14) in entgegengesetzter Rich-
tung zueinander erfolgt.

5. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 2
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daBB die Drehung der
Teile (12, 14) zueinander durch eine Hand eines
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Spielers verhindert werden kann.

6. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB ein die Marken
aufweisendes Anzeigerad (52) von einer Welle (44)
der Vorrichtung (42) angetrieben wird. 5
7. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, da3 die Vorrichtung
eine Feder und ein Druckorgan aufweist, tiber das
die Feder gespannt werden kann.

8. Ball nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 19
daB bei Freigeben des Druckorgans in der Stellung,

in der die Feder gespannt ist, dieses von der Feder
zuriickgedriickt wird, was die mechanische Bewe-
gung ermdglicht.

9. Ball nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 15
daB ein Trigheitsglied vorgesehen ist, bestehend
aus einem federnd befestigten Kdrper (60), das mit
einem Stopparm (52) zusammenwirkt und die me-
chanische Bewegung bei Verzdgerung unterbricht.

10. Ball nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, 20
daB das Druckorgan in der eingedriickten Stellung
die Energie hilt und sie bei Loslassen freigibt.

11. Ball nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet,
daB das Trigheitsglied blockiert ist, wenn das
Druckorgan in der eingedriickten Stellung ist. 25
12. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1

bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehduse
den Ball bildet.

13. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1

bis 12, dadurch gekennzeichnet, daB in dem ande- 3¢
ren Gehiuseteil eine Tasche ist, in die ein Arm der
Welle greift, und daB das erste Gehiduseteil eine
Plattform bildet, auf der die Vorrichtung befestigt
ist. (Fig. 2A).

14, Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 35
bis 12, dadurch gekennzeichnet, daB in dem ande-
ren Gehdusetelil eine Tasche ist, in der die Vorrich-
tung steckt. (Fig. 2B).

15. Ball nach einem oder mehreren der Anspriiche 1

bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB der Stopparm 40
mit der Welle rotiert.

Hierzu 5 Seite(n) Zeichnungen
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