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(54) Bezeichnung: Zielvorrichtung fiir Urinale

(57) Hauptanspruch: Zielvorrichtung (1) fur ein Urinal um-
fassend:

eine Zieleinrichtung (2)

mit mindestens einem Tragerteil (3) und

mindestens einem mit dem Tragerteil (3) gekoppelten Ziel-
teil (4), welches zu dem Tragerteil (3) hin und von diesem
weg bewegbar ist,

wobei das Zielteil (4) geeignet ist, eine Anfangsposition und
bei Aufbringen eines Impulses (p) durch einen Bediener
mindestens eine weitere Zielposition relativ zu dem Trager-
teil (3) zumindest kurzfristig einzunehmen,

dadurch gekennzeichnet, dass |
die Zielposition vorbestimmbar ist, und 6 e
die Zielvorrichtung (1) eine Auswerteeinheit (5) aufweist, ‘ |
umfassend eine Sensoreinheit (6), welche zumindest ein
Erreichen der weiteren Zielposition durch das Zielteil (4) er-
fasst, um das Erreichen dieser weiteren Zielposition durch
das Zielteil (4) qualitativ und/oder quantitativ auszuwerten.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Zielvorrichtung
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1, ein Zielvor-
richtungssystem nach dem Oberbegriff des An-
spruchs 7 und ein Verfahren zur Reduzierung der
Verunreinigungen eines Urinals durch Bediener.

[0002] Bekannt sind Zielvorrichtungen fir Urinale,
die statisch an einer Urinalkeramik aufgebracht sind,
wie beispielsweise Abbildungen von Kerzen, Fliegen
und dergleichen, und die einen optimalen Bereich fir
das Auftreffen von Urin in der Keramik sind, um das
Rickprallen von Urin aus der Keramik heraus zu ver-
meiden.

[0003] Aus der JP 2004 12 4680 A ist eine Zielvor-
richtung far ein Urinal bekannt, welche einen drehbar
gelagerten Korper umfasst, der sich durch auftreffen-
den Urin wie ein Wasserrad dreht.

[0004] Desweiteren ist eine Zielvorrichtung be-
kannt, welche ein Modell eines Fuliballtores abbildet,
waobei an diesem Tor beweglich ein modellhafter Ball
gekoppelt ist, welcher bei Auftreffen eines Impulses
in der Umgebung des Tores pendelt.

[0005] Die vorgenannten Zielvorrichtungen weisen
den Nachteil auf, dass eine Riickkopplung Uber die
Zielgenauigkeit und damit der korrekten Anwendung
der Zielvorrichtung nicht méglich ist.

[0006] Zwar ist beispielsweise aus der GB 2 351
453 A bekannt, im Abfluss einen Durchflussmesser
zu platzieren, eine derartige Vorrichtung ermdéglicht
jedoch ebenfalls keine Ruckkopplung Uber die Ziel-
genauigkeit.

[0007] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es
deshalb, eine Zielvorrichtung zu schaffen, welche
eine Ruckkopplung tber die korrekte Anwendung der
Zielvorrichtung flr den Bediener bereitstellt, um eine
wirksame Verbesserung eines Verschmutzungs-
schutzes wie zum Beispiel durch riickprallenden Urin
bereitzustellen.

[0008] Diese Aufgabe wird, ausgehend von einer
Zielvorrichtung gemall dem Oberbegriff des An-
spruchs 1, durch ein Zielvorrichtungssystem gemaf
dem Oberbegriff des Anspruchs 7 und ein Verfahren
gemal dem Anspruch 9 in Verbindung mit dessen
kennzeichnenden Merkmalen geldst. Vorteilhafte
Weiterbildungen der Erfindung sind in den hiervon
abhangigen Anspriichen angegeben.

[0009] Die Erfindung schlielt die technische Lehre
ein, dass die Zielvorrichtung fur ein Urinal umfasst:
eine Zieleinrichtung mit einem Tragerteil und einem
mit dem Tragerteil gekoppelten, zu dem Tragerteil
bewegbaren Zielteil, wobei das Zielteil geeignet ist,

eine Anfangsposition und bei Aufbringen eines Im-
pulses durch einen Bediener mindestens eine weite-
re Position relativ zu dem Tragerteil zumindest kurz-
fristig einzunehmen, wobei die Zielvorrichtung eine
Auswerteeinheit umfassend eine Sensoreinheit auf-
weist, welche zumindest ein Erreichen der weiteren
Position durch das Zielteil erfasst, um das Erreichen
der weiteren Position durch das Zielteil qualitativ
und/oder quantitativ auszuwerten.

[0010] Diese Ldsung bietet den Vorteil, dass eine
richtige und zweckgerichtete Anwendung der Zielvor-
richtung erfasst wird. Diese kann dann entsprechend
an die Auswerteeinheit weitergeleitet werden und
entsprechend ausgewertet werden. Somit ist eine un-
mittelbare Rickkopplung an den Bediener oder Be-
nutzer moglich, welche ihm eine Ruckkopplung dber
die korrekte Anwendung der Zielvorrichtung bietet.

[0011] Die Zielvorrichtung weist ein Tragerteil auf.
Dieses ist direkt in dem Urinal angeordnet oder ange-
bracht und bewirkt unter anderem die Halterung der
Zielvorrichtung in dem Urinal.

[0012] Weiter umfasst die Zielvorrichtung ein Ziel-
teil, welches bewegbar gekoppelt mit dem Tragerteil
ist. Dabei kann das Zielteil beispielsweise per Draht
oder Faden an dem Tragerteil bewegbar befestigt
sein. Jedoch sind auch Kopplungen mittels Feder,
Magnet oder dergleichen maglich. Die Kopplung ist
so ausgebildet, dass ein Entkoppeln durch den An-
wender oder Stoffe, die der Anwender in das Urinal
einbringt, weitestgehend ausgeschlossen ist. Hierzu
sind entsprechende Materialien zu verwenden oder
entsprechende Reinigungsvorrichtungen vorzuse-
hen. Das Zielteil ist vorzugsweise rotatorisch, insbe-
sondere schwenkbar um eine Achse an dem Trager-
teil angeordnet. Es kann jedoch auch eine translato-
rische Anordnung vorgesehen werden.

[0013] Durch einen Impuls, den der Bediener auf-
bringt, wird das Zielteil relativ zu dem Tragerteil be-
wegt. Vorzugsweise erfolgt die Bewegung in alle
Richtungen entsprechend der physikalischen Grund-
gesetze. Vorteilhafterweise kann die Bewegungsrich-
tung eingeschrankt sein, so dass das Zielteil nicht
mehr in allen Freiheitsgraden frei bewegbar ist, son-
dern beispielsweise lediglich eine Bewegung entlang
einer vorbestimmten Bahnkurve vornehmen kann.

[0014] Das Zielteil befindet sich vor Benutzung oder
Bedienung durch den Benutzer oder Bediener in ei-
ner Anfangsposition, Ausgangsposition oder Aus-
gangslage. Das Zielteil kann aus dieser Ausgangsla-
ge ausgelenkt werden. Dies geschieht mittels eines
auf das Zielteil aufgebrachten Impulses durch den
Bediener. Dabei durchlauft oder erreicht das Zielteil
mindestens eine zweite Position, weitere Position
oder Lage.
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[0015] Ziel ist es oder soll es fir den Bediener sein,
eine vorbestimmbare Zielposition mit dem Zielteil zu
erreichen. Das Erreichen oder Nichterreichen ist
durch mindestens einen Sensor erfassbar. Dabei ist
die zu erfassende Position oder sind die zu erfassen-
den Paositionen beliebig vorbestimmbar, so dass der
Sensor jede vorbestimmte Position des Zielteils er-
fassen kann. So kann es erforderlich sein, dass das
Zielteil zum optimalen Verunreinigungsschutz nach
Erreichen einer Zielposition danach eine andere, wei-
tere Zielposition einnehmen muss, um beispielswei-
se Resonanzprobleme aufgrund von Reflektionen
oder Rickstéflen zu vermeiden.

[0016] Der Sensor ist so ausgebildet, dass er min-
destens eine weitere Position erfassen kann. Hierzu
kann der Sensor optische Mittel, mechanische Mittel
und/oder dergleichen verwenden. So kann beispiels-
weise der Ausschlag des Zielteils durch einen Win-
kelcodierer, eine Kamera, eine Lichtschranke, einen
Laser, einen Impulsempfanger und dergleichen er-
fasst werden.

[0017] Der Sensor kann weiterhin so ausgebildet
sein, dass er zudem die Zusammensetzung, Menge
etc. des durch den Bediener abgegebenen Urins er-
fasst.

[0018] Diese erfassten Werte werden an eine Aus-
werteeinheit weitergeleitet. Diese umfasst mindes-
tens eine Rechnereinheit, welche geeignet ist, eine
Auswertung der erfassten Werte zu realisieren, um
zumindest die Anzahl des Erreichens der weiteren
Position durch das Zielteil auszuwerten. So kann bei-
spielsweise die Anzahl der erreichten Zielpositionen
in einer vorgegebenen Zeiteinheit berechnet werden.
Zudem kann die Zusammensetzung des abgeson-
derten Urins mit abgelegten Werten verglichen wer-
den und beispielsweise eine Alkoholkonzentration
oder andere dem Urin entnehmbare Daten im Ver-
gleich zu Normproben berechnet werden.

[0019] Vorzugsweise umfasst die Auswerteeinheit
mindestens eine Schnittstelle, um die erfassten Wer-
te nach aulien beziehungsweise an andere Systeme
oder Vorrichtungen zu kommunizieren. Hierbei kon-
nen die ausgewerteten Werte lediglich angezeigt
werden oder gegebenenfalls mit anderen Auswerte-
einheiten zwecks Vergleich mit andernorts oder an-
dernzeits gemessenen und/oder erfassten Werten
verglichen werden.

[0020] Bevorzugt ist, dass die Auswerteeinheit eine
Anzeigeneinheit umfasst, um die Auswertung der er-
fassten Werte dem Bediener anzuzeigen und so dem
Bediener unmittelbar bei Anwendung eine Rlck-
kopplung Uber die Qualitdt der Anwendung der Ziel-
vorrichtung zu geben.

[0021] Weiterhin ist bevorzugt, dass die Auswerte-

einheit eine Speichereinheit aufweist, welche neben
anderen Informationen die erfassten Daten der Sen-
soreinheit speichern kann. Weiter kdnnen beispiels-
weise freiwillige Informationen zur Identifikation des
Bedieners gespeichert werden. So kann bei mehrfa-
cher Benutzung durch einen Bediener ein Vergleich
mit vorherigen Benutzungen angezeigt, berechnet
und/oder ausgewertet werden.

[0022] Um diese weiteren Daten einzugeben, ist es
bevorzugt, dass mindestens ein Eingabegerat wie
beispielsweise eine Tastatur, ein Lesegerat wie ein
Karten- oder Chip-Lesegerat oder dergleichen vorge-
sehen sind. Uber dieses Eingabegerat lasst sich
auch eine Benutzungssperre oder Zugangskontrol-
leinheit mittels Code oder Eingabe eines Passwortes
&ffnen.

[0023] Bevorzugt ist, dass die Zielvorrichtung eine
Zugangskontrolleinheit aufweist, um unbefugte Be-
diener von dem Zugriff auf die Zielvorrichtung auszu-
schlielRen.

[0024] Die Zielvorrichtung ist gegen unautorisierte
Benutzung durch eine Zugangskontrolleinheit gesi-
chert. Diese kann mittels biometrischer Datenerfas-
sung, durch Schltssel, Eingabe von Codes oder bei-
spielsweise durch Geldeinwurf die Sicherung ermog-
lichen beziehungsweise &ffnen.

[0025] Besonders bevorzugt ist, dass die Zielvor-
richtung weiter eine aktive und/oder passive Rick-
stelleinheit aufweist, um nach Erreichen der weiteren
Position das Zielteil in die Anfangsposition zu brin-
gen. Nach einer Zielerfassung des in die weitere Po-
sition ausgelenkten Zielteils wird das Zielteil durch
die Ruckstelleinheit wieder in die Ausgangslage zu-
rickbewegt. Dies kann beispielsweise durch ein Fe-
derelement, durch Gewichtskraft oder durch einen
Aktuator und somit aktiv und/oder passiv ermoglicht
werden. Dabei ist die Starke, mit der das Zielteil zu-
rickbewegt wird, entweder einstellbar oder fest vor-
bestimmt. Eine einstellbare Starke weist den Vorteil
auf, dass auch bei durchgangiger Aufbringung eines
Impulses eine Rulckstellung durch Erhdhung der
Starke fur die Rlckstellung erreicht werden kann. Bei
Erreichen der Anfangsposition durch das Zielteil
kann diese Starke dann wieder auf den vorherigen
Wert verandert werden. Diese Starkenanderung ist
zum Beispiel mittels elektrisch oder magnetisch ver-
anderbaren Feldern zu erreichen, aber auch durch
mechanische Gewichtsverlagerung oder eine me-
chanische Vorrichtung. So kann beispielsweise bei
Erreichen einer Zielposition oder einer weiteren Posi-
tion eine Rickstelleinheit das Zielteil greifen, und in
Fortsetzung der ausgelenkten Richtung des Zielteils
das Zielteil mittels einer kompletten Rotation wieder
in die Anfangsposition versetzen.

[0026] Es kénnen auch mehrere Zielteile vorgese-
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hen sein, beispielsweise zwei Zielteile. Dann kann
vorgesehen werden, dass wenn ein erstes Zielteil die
Zielposition oder eine weitere Position erreicht hat,
welche mittels der Sensoreinheit erfasst und/oder
von der Auswerteeinheit ausgewertet ist, erst das
zweite Zielteil in dessen Zielposition oder weitere Po-
sition gebracht werden muss, bevor eine weitere
Auswertung des Erreichens des ersten Zielteils in
eine Zielposition oder eine weitere Position erfolgt.
Somit kann die Rickstelleinheit auch als nicht varia-
bel wahrend der Benutzung veranderbare Ruckstel-
leinheit ausgebildet sein.

[0027] Von Vorteil ist es, wenn mehrere Zielvorrich-
tungen Uber eine Schnittstelleneinheit miteinander
gekoppelt werden. Dies kann beispielsweise mittels
Vernetzung zum Beispiel auch tber Funk oder Inter-
net geschehen. Die Kopplung erfolgt vorteilhafter
Weise Uber die Schnittstellen, welche miteinander
kommunizierend ausgebildet sind.

[0028] Dabeikann die Art der Kommunikation unidi-
rektional oder bidirektional erfolgen, so dass zum
Beispiel eine Kommunikation erfolgt, wenn zwei Be-
diener sich Uber eine Kommunikation geeinigt haben.

[0029] Weiter umfasst die technische Lehre ein Ver-
fahren zur Reduzierung der Verunreinigungen eines
Urinals durch unsachgemaRe Bedienung eines Be-
nutzers oder Bedieners mit einer Zielvorrichtung, um-
fassend mindestens ein bewegliches Zielteil, umfas-
send die Schritte Erfassen mindestens einer Position
des Zielteils bei und/oder nach Impulsaufbringen auf
das Zielteil durch den Bediener, Auswerten der er-
fassten Werte, um eine verunreinigungsminimieren-
de und/oder -verhindernde Benutzung zu signalisie-
ren.

[0030] Dabei wird zumindest eine weitere Position
aufler der Ausgangsposition des Zielteils erfasst.
Liegt diese in einem erwiinschten Bereich kann dies
angezeigt, ausgewertet oder weiter verarbeitet wer-
den. Liegt dies weitere Position auflerhalb eines er-
winschten Bereichs kann auch dieses angezeigt,
ausgewertet oder weiter verarbeitet werden. Dabei
kann das Anzeigen uber jede sensorisch durch den
Bediener erfassbare Weise erfolgen, beispielsweise
durch akustische Signale oder optisch durch Lichtsig-
nale. Dabei kann das Erreichen des erwiinschten Be-
reichs des Zielteils durch ein positives Signal eine po-
sitive Rlckkopplung an den Bediener geben und das
Nichterreichen durch ein negatives Signal eine nega-
tive Rickkopplung an den Bediener geben.

[0031] Ein negatives Signhal kann zum Beispiel ein
Alarmsignal oder auch eine ermahnende Stimme
sein.

[0032] Positive Sighale kdénnen beispielsweise als
harmonische Melodie, als grines Licht oder bei-

spielsweise auch als Gutschrift zum Beispiel in
Geldeinheiten erfolgen.

[0033] Weiter bevorzugt ist, dass das Zielteil nach
und/oder bei Erreichen mindestens einer vorgebba-
ren Position aktiv und/oder passiv in eine Anfangspo-
sition zurlckgestellt wird. So kann exakt gemessen
werden, wie oft ausgehend von der Anfangsposition
eine Zielposition mittels Zielteil erreicht wurde. Diese
Werte kdnnen mit Werten anderer Benutzer oder vor-
heriger Benutzungen durch den gleichen Benutzer
durch Bezug auf eine Gréfieneinheit, beispielsweise
eine Zeiteinheit, vergleichbar gemacht werden und
beispielsweise in einer Liste angezeigt, verarbeitet,
gespeichert oder anderweitig ausgewertet werden.

[0034] Weitere Merkmale der Erfindung sind in den
Unteranspriichen angegeben oder werden nachste-
hend anhand mehrerer Ausfihrungsbeispiele mittels
der folgenden Figuren dargestellt. Es zeigt:

[0035] Eig. 1 schematisch eine Zielvorrichtung mit
einem als FuBballtor ausgebildeten Tragerteil und ei-
nem daran beweglich angeordneten, als Ball ausge-
bildeten Zielteil, sowie einer Auswerteeinheit,

[0036] Fig. 2 schematisch die Kopplung mehrere
Zielvorrichtungen dber eine Auswerteeinheit,

[0037] Eig. 3 eine weitere Ausflhrung der Zielvor-
richtung mit einer anderen Anordnung des Zielteils,

[0038] Fig. 4 noch eine weitere Ausfuihrung der Ziel-
vorrichtung mit noch einer anderen Anordnung des
Zielteils, und

[0039] Fig. & noch eine weitere Ausflhrung einer
Zielvorrichtung mit magnetischem Ruckstellelement.

[0040] Eig. 1 zeigt eine erfindungsgemale Zielvor-
richtung 1. Die Zielvorrichtung 1 umfasst eine Zielein-
richtung 2, umfassend ein Tragerteil 3 und ein Zielteil
4. Das Tragerteil 3 in Eig, 1 ist als Tor, hier modellhaft
als FulBRballtor ausgebildet. An der Querlatte des als
Tor ausgebildeten Tragerteils 3 ist beweglich das als
Ball, hier modellhaft als Fuball ausgebildete Zielteil
4 nach Art eines Pendels angeordnet. Bei Aufbringen
eines Impulses p durch einen Bediener schwenkt das
Zielteil 4 um die als Drehachse fungierende Querlatte
des Tors. Dabei stellt die Ruheposition des Zielteils 4
die Ausgangs- oder Anfangsposition dar. Weitere Po-
sitionen stellen die ausgelenkten Positionen des Ball-
pendels dar.

[0041] Die Zielvorrichtung 1 umfasst weiter eine
Auswerteeinheit 5, umfassend mindestens eine Sen-
soreinheit 6 oder einen Sensor und eine Rechnerein-
heit 7. Die Sensoreinheit 7 ist hier als Lichtschranke
ausgebildet, welche erfasst, ob der Ball die Licht-
schranke erreicht oder durchfahrt. Scbald der Ball die
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Lichtschranke durchbricht oder erreicht, wird das Si-
gnal erfasst (hier dargestellt durch die beiden entge-
gengesetzt gerichteten Pfeile) und an die Rechner-
einheit 7 zur Auswertung weitergeleitet. Die Auswer-
tung umfasst dabei speichern, weiterverarbeiten,
Ausgabe und dergleichen. Zudem kann die Rechne-
reinheit die gemessenen Werte in Relation zu ande-
ren Werten wie beispielsweise einer Zeiteinheit set-
zen. Somit lassen sich die Anzahl der Lichtschranke-
nunterbrechungen durch das Zielteil 4 auf eine vorbe-
stimmte Zeit relativieren und damit zu anderen Be-
nutzungen oder Benutzern vergleichbar machen.
Weiter umfasst die Zielvorrichtung 1 eine Rlckstel-
leinheit 8, welche das Zielteil in eine Anfangsposition
zurlckstellt. Diese ist als Verbindung zwischen Ziel-
teil 4 und Tragerteil 3 ausgebildet und hier in Form als
Draht, welches (ber eine Schenkelfeder mit der
Querlatte verbunden ist, ausgebildet.

[0042] In Eig. 2 ist ein System mit mehreren Zielvor-
richtungen 1 abgebildet.

[0043] Eig. 2 zeigt ein System mit zwei Zielvorrich-
tungen 1, welche (ber eine Auswerteeinheit 5 in
Kommunikation stehen. Dabei weist jede Zielvorrich-
tung 1 eine Schnittstelle 10 auf, Uber welche die
Kommunikation erfolgt. Die Kommunikation kann
drahtgebunden oder drahtlos ausgebildet sein. Vor-
liegend ist die Kommunikation drahtlos als Funkver-
bindung ausgebildet. Uber die Schnittstelle 10 erfolgt
der Datenaustausch jeder Zielvorrichtung 1 an die
Auswerteeinheit 5 Gber deren Schnittstelle. Die Aus-
werteeinheit 5 umfasst eine Anzeigenvorrichtung 9,
welche wie hier dargestellt die Anzahl der in einer
vorbestimmbaren Zeit erzielten Durch- oder Unter-
brechungen der Lichtschranke anzeigt (hier jeweils
2). Diese Anzeige kann zentral oder auch dezentral
an jeder Zielvorrichtung angeordnet sein. Somit kann
ein direkter Vergleich zwischen zwei Benutzern in
Realzeit durchgeflhrt werden. Es lassen sich auch
andere Daten in der Anzeigenvorrichtung wie Wer-
bung, Initialen, vorherige Benutzungsergebnisse und
dergleichen anzeigen. Die miteinander kommunizie-
renden Zielvorrichtungen 10 missen nicht identisch
ausgebildet sein, sondern kénnen wie in Fig. 3 ge-
zeigt auch eine zu der in Eig. 1 dargestellten Zielvor-
richtung 1 unterschiedliche Ausfliihrungsform aufwei-
sen.

[0044] Eig. 3 zeigt eine andere Ausfiihrungsform ei-
ner Zielvorrichtung 1'. Dabei sind Tragerteil 3, Zielteil
4 und Sensoreinheit 6 gleich zu Eig. 1 ausgebildet.
Anders ist die Rlckstelleinheit 8" ausgebildet. Dieses
ist nicht wie in Eig, 4 an der Querlatte des modellhaft
als Tor ausgebildeten Tragerteils angeordnet, son-
dern ist auf einer zu dem Tragerteil 3 zugehdrigen
Bodeneinheit als Feder ausgebildet angeordnet. Bei
Aufbringen eines Impulses p auf das Zielteil 4 ver-
biegt sich die Feder in Richtung Tor und stért bei ent-
sprechendem Impuls p die als Lichtschranke ausge-

bildete Sensoreinheit 6, so dass ein Erreichen oder
Durchbrechen des Zielteils 4 im Bereich der Licht-
schranke erfasst wird. Aufgrund der Ausbildung als
Feder wird bei Verdnderung oder Abweichung des
Impulses p vom optimalen Auftreffen auf das Zielteil
4 das Zielteil 4 wieder in seine Anfangsposition zu-
rlickgezwungen. Um ein Uberschwingen (iber die An-
fangsposition aus Richtung der Zielposition zu ver-
meiden, kann wie in Eig. 4 dargestellt ein Anschlag
vorgesehen werden.

[0045] Fig. 4 zeigt eine weitere Ausflihrungsform ei-
ner Zielvorrichtung 1". Diese weicht von den Ausfiih-
rungsbeispielen in Eig, 4 und Eig, 3 durch die Anord-
nung und Ausbildung der Rickstelleinheit 8" sowie
durch einen Anschlag 8A ab. In Elg. 4 ist die Ruck-
stelleinheit 8" als zwei Federn, zwischen welchen
sich etwa mittig, sandwichartig das als Ball ausgebil-
dete Zielteil 4 befindet, ausgebildet. Diese Federn
sind an den Langspfosten des als Tors ausgebilde-
ten Tragerteils 3 angeordnet. Bei Aufbringen eines
Impulses p wird das Zielteil in Richtung der Sensor-
einheit 6 ausgelenkt, welches die Auslenkung, ge-
nauer das Erreichen des von der Sensoreinheit 6 er-
fassten Bereichs erfasst. Bei Veranderung oder Ab-
weichung des Impulses p von dem optimalen Auf-
treffbereich wird das Zielteil 4 durch die Federwirkung
der Rlckstelleinheit 8" in die Anfangsposition zurlck-
gelenkt. Um ein mdglichst schnelles Rickstellen
ohne Uberschwingen zu realisieren, ist ein Anschlag
8A vorgesehen, welcher die Rickbewegung des
Zielteils 4 dampft, abbremst beziehungsweise be-
grenzt.

[0046] Um ein Rickstellen des Zielteils nach Errei-
chen einer Zielposition auch ohne wesentliche Ver-
anderung oder Abweichung des Impulses p von dem
optimalen Auftreffbereich zu erméglichen, kann die
Ruckstelleinheit auch variabel einstellbar ausgebildet
sein, wie in Fig. § dargestellt.

[0047] Eig. 5 zeigt eine Querschnittsansicht durch
eine weitere Ausfihrungsform einer Zielvorrichtung
1. Die Zielvorrichtung 1"* umfasst ein als Wand mit
einer Offnung ausgebildetes Tragerteil 3, durch wel-
che ein an dem Tragerteil 3 beweglich angeordnetes
Zielteil 4 bewegt werden kann. Bei Aufbringen eines
Impulses p wird das Zielteil 4 im optimalen Fall durch
die Offnung gelenkt und wird dort von einer Sensor-
einheit 6 erfasst, hier mittels einer Kontaktsensorein-
heit. Die Offnung kann wie hier mit einem kreisférmi-
gen Querschnitt ausgebildet werden. Berlhrt bei-
spielsweise das Zielteil 4 die Wand oder den Rand
der Offnung, kann auch dies mittels einer weiteren
Sensoreinheit (hier nicht dargestellt) erfasst werden
und ein Warnhinweis ausgegeben werden. Die er-
fassten Werte der Sensoreinheit 6 sowie der weiteren
Sensoreinheit werden an die Auswerteeinheit 5 wei-
tergegeben und dort ausgewertet. Das ausgewertete
Ergebnis wird dann an eine Anzeigenvorrichtung 9
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ausgegeben, hier in Form einer Lampe, welche ein
Lichtsignal aussendet. Das Lichtsignal kann zum Bei-
spiel grin bei korrekter Benutzung oder rot bei nicht
korrekter Benutzung ausgebildet sein. Weiter ist eine
Ruckstelleinheit 8" vorgesehen, welche hier als Ma-
gnet ausgebildet ist. Ebenfalls als Magnet ausgebil-
det ist das Zielteil 4. Nach oder bei Erreichen kann
die als variabel einstellbarer Magnet hinsichtlich der
Feldstarke ausgebildete Rlckstelleinheit mit einer
héheren Magnetfeldstarke ausgebildet sein, so dass
das ebenfalls magnetische Zielteil 4 auch gegen den
Widerstand eines aufgebrachten Impulses p in die
Ausgangslage oder Anfangsposition zuriickgestellt
wird. Bei Erreichen der Anfangsposition kann die ma-
gnetische Feldstarke wieder auf ein vorheriges Mal}
verandert werden, so dass bei Aufbringen eines Im-
pulses auf das Zielteil 4 dieses wieder bewegt wer-
den kann.

[0048] Es sind jeweils auch Kombinationen der
Merkmale der Figuren denkbar.

Bezugszeichenliste

1,1, 1", 1™ Zielvorrichtung
2 Zieleinrichtung
3 Tragerteil

4 Zielteil

5 Auswerteeinheit
6 Sensoreinheit

7 Rechnereinheit
8, 8' 8" 8" Ruckstelleinheit
8A Anschlag

9 Anzeigenvorrichtung
10 Schnittstelle

Patentanspriiche

1. Zielvorrichtung (1) fir ein Urinal umfassend:
eine Zieleinrichtung (2)
mit mindestens einem Tragerteil (3) und
mindestens einem mit dem Tragerteil (3) gekoppelten
Zielteil (4), welches zu dem Tragerteil (3) hin und von
diesem weg bewegbar ist,
wobei das Zielteil (4) geeignet ist, eine Anfangsposi-
tion und bei Aufbringen eines Impulses (p) durch ei-
nen Bediener mindestens eine weitere Zielposition
relativ zu dem Tragerteil (3) zumindest kurzfristig ein-
zunehmen,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Zielposition vorbestimmbar ist, und
die Zielvorrichtung (1) eine Auswerteeinheit (5) auf-
weist, umfassend eine Sensoreinheit (6), welche zu-
mindest ein Erreichen der weiteren Zielposition durch
das Zielteil (4) erfasst, um das Erreichen dieser wei-
teren Zielposition durch das Zielteil (4) qualitativ
und/oder quantitativ auszuwerten.

2. Zielvorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Auswerteeinheit (5) weiter

eine Rechnereinheit (7) umfasst, welche geeignet ist,
eine Auswertung der erfassten Werte zu realisieren,
um zumindest die Anzahl des Erreichens der weite-
ren Position durch das Zielteil (4) auszuwerten.

3. Zielvorrichtung (1) nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Auswerteeinheit
(5) eine Schnittstelleneinheit (10) umfasst, um die er-
fassten Werte an weitere Vorrichtungen zu dbertra-
gen.

4. Zielvorrichtung (1) nach einem der vorherigen
Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
Auswerteeinheit (5) eine Anzeigenvorrichtung (9)
aufweist, um die Auswertung der erfassten Werte
dem Bediener anzuzeigen.

5. Zielvorrichtung (1) nach einem der vorherigen
Anspriche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Zielvorrichtung (4) eine Zugangskontrolleinheit auf-
weist, um unbefugte Bediener von dem Zugriff auf die
Zielvorrichtung (1) auszuschlief3en.

6. Zielvorrichtung (1) nach einem der vorherigen
Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Zielvorrichtung (1) weiter eine aktive und/oder passi-
ve Riickstelleinheit (8) aufweist, um nach Erreichen
der weiteren Position das Zielteil (4) in die Anfangs-
position zu bringen.

7. Zielvorrichtungssystem mit mindestens zwei
Zielvorrichtungen (1) nach einem der vorherigen An-
spriche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
mindestens zwei Zielvorrichtungen (1) Uber die
Schnittstelleneinheit (10) gekoppelt sind.

8. Zielvorrichtungssystem nach Anspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, dass die miteinander gekop-
pelten Zielvorrichtungen (1) bidirektional gekoppelt
sind, um einen Austausch der erfassten Werte zu er-
moglichen.

9. Verfahren zur Reduzierung der Verunreinigung
eines Urinals mit einer Zielvorrichtung (1), umfassend
eine Zielvorrichtung (2)
mit mindestens einem Tragerteil (3) und
mindestens einem mit dem Tragerteil (3) gekoppelten
Zielteil (4), welches zu dem Tragerteil (3) hin und von
diesem weg bewegbar ist,
wobei das Zielteil (4) geeignet ist, eine Anfangsposi-
tion und bei Aufbringen eines Impulses (p) durch ei-
nen Bediener mindestens eine weitere Zielposition
relativ zu dem Tragerteil (3) zumindest kurzfristig ein-
zunehmen,
umfassend die Schritte:

Erfassen der mindestens einen weiteren Zielposition
des Zielteils (4) bei und/oder nach Impulsaufbringen
auf das Zielteil (4) durch den Benutzer,

Auswerten der erfassten Werte, um eine verunreini-
gungsminimierende und/oder -verhindernde Benut-
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zung zu signalisieren.

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Zielteil (4) nach und/oder bei Er-
reichen mindestens einer vorgebbaren Position aktiv
und/oder passiv in eine Anfangsposition zurlickge-
stellt wird.

Es folgen 3 Blatt Zeichnungen
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Anhédngende Zeichnungen

Fig. 2
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Fig. 3

Fig. 4
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